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:4 education line plug & learn mit CrossRoads und ROBO Pro

Ampelsteuerung mit ROBO Pro

== ROBO Pro - [Ampel einfach]
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Die Werkzeugleiste von ROBO Pro  ab Level 2

Programm im Onlinemodus starten / stoppen

pd

@ Datei Bearbeiten Zeichnen Ansicht Level Fenster

O = ve 3 [E

>l e K

 Interface / Schnittstelle  [2[X]

Schnittstelle Interface
O comi1 ($)ROEO Interface (Neu)
O com2 O Intelligent Interface |
QO com3 : Schnittstelle USB |r.]terface_
Come und einstellungen
(O simulation RO BO Inte rface teSten
wahlen
[ OK ] [ Abbruch ]
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= Interface-Test

Interface [eM1 |[EM2 [[EM3 |nfo |
Eingange Ausgange
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14 [ — [] oa @ — [¢]
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«0| —Q8 |eo —7F F
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Die Interfaceeinstellungen

IF1
Ist das Standardinterface.

EM1 EM2 EM3
sind die drei
Erweiterungsmodule.

Test der Interface-Ausgange
und Eingange durch
Vergleich mit der Seite 6 der
Anleitung
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Die Eigenschaften der Programmelemente

§ - Lampenausgang

‘1 - Lampenausgang: Bild:

' Oo1 Cos O (Motor . .

|onoe  Gum » Einstellung der Eigenschaften

- Qo3 Qo7 (O Magnetventil . ..

|(Cer0on s der verschiedenen Ampeln Gber das
| Kontextmend mit der rechten Maustaste
o itat (1.8): o

e e > Auswahl! der anderen

— (] Interface-Anschlisse

» Das Beispiel zeigt das Ausschalten der Lampe am Ausgang O2
des Interface IF1.

» Entsprechende Kontextmenus gibt es zu allen Programm-

elementen, z.B. den Eingangen der verschiedenen Sensoren
wie Ful3gangertaster und Magnetsensoren in den Kanaldeckeln.
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FuRganger grin auf Tastendruck * P4 Haupt+FG Bedarf

g ) . . . FulRganger links
| Hauptprogramm | Fuganger inks | Nur far den

Zebrastreifen
auf der linken
Seite der
Hauptstrale
mit den beiden
Tastern IF1-11
und IF1-12

Der Vorteil von
Unterprogrammen
wird hier deutlich.
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Unterprogramme schreiben und einfligen

=== ROBO Pro - [Haupt+FG-Bed arf3]
@- Datei Bearbeifen Zeichnen
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Senden, Empfangen speichern
E?"-jmn » im Elementfenster den Punkt
ibliothek

Eigene Bibliothek
eladene Programme

Geladene Programme o6ffnen

Haupt-+FG-Bedarf3 » Hauptprogramm und Unter-
programme erscheinen im
Elementfenster
\ Hauptprogramm

» das Unterprogramm FuRganger
wie ein Programmelement
einfligen

> I

Fuzganger links
|
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Feste Ampelzyklen fir alle Richtungen % P8 Kreuzung_ Zebra

@Dat&i Bearbeiten Zeichmen Ansicht Level Fenster Hilfe
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Bibliothek

Eigene Bibliothek
[=)- Geladens Programme

P8_Kreuzung
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| TR | » Strukturierung mit
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== ROBO Pro - [P9_Nachtbetrieb]

@ Datei Bearbeiten Zeichnen Ansicht Level Fenster Hife Tag - N aC h t- U m S C h aI t u n g
% e i [ e A
e EHAX 002wl P IID aX .
(= Programmelemente A || Hauptprogramm | Kreuzung Nachtblinken | Nacht-Umschalt fagUmsmaIt
Grundelemente T : = ey prem— ﬁe s .
Unterprogramm I/O Funktion | Symbol | Bedien igenschaften | Beschrebung, P 9 N h t b t b
Senden, Empfangen _ aC e r I e

Variable, Timer, ...

Befehle
Verzweigung, Warte *
Eingange, Ausgangg

oo —
Operatoren r

=) Bedienelemente

Anzeigen Tag-Umschalt | \ > m It -de m . an al O g e n
S uif Helligkeitssensor

Kreuzung

> Level 3 einschalten

» Analoges Eingangselement AX

_ zur Abfrage des LDR Uber rechte

BaEiEen Maustaste mit Kontextment auf
Al Spannung setzen

» Bedienfeldanzeige ebenso einstellen
» Anzeigen passend einfligen

Nacht-Umschalt
e
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Radarfalle fur ,,Rotsunder auf der Hauptstrae

PR8_Kreuzung Zebra - Variable Hauptstr_rot Radarblitz
- Abfrage Sensor EM1-15
- Variable EM1-I1 aktiviert ,
A
* _JHauptstr_rot__._ A L
Hauptstr Gran ‘FG_Hauptstr_grU = ¢ a : - A
| . | o — ;
5 Zl el d
FG Hauptstr rot s —hs""*';;""" — m
FG Neben grun FG_Hauptstr_rot

Z Wechsel_Neben H |
FG Neben_ rot
Wechsel Haupt N FG_Neben_grin

T Ty | e Programm zur Abfrage des Sensors

EM1-I11 Hauptstrafl3e links
Nachteil: ein auf der Nebenstral3e fahrendes Auto kann auch den Blitz auslosen!

e

o
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Ampelsteuerung plug & learn mit den Modellen fur jingere Schuler

TrafficLights

Signal TrafficLights

@ AY @ D4
ok Ampel und Gegenampel

o1 S ¢ Ful3gangertaster
¢ Tag-/ Nachtbetrieb
per Lichtsensor

——— ¢ zusatzliche

d% _ [ Leuchtdiode
etedramin e in der Mitte erlaubt

< knnblnch auch
electronic .

ww knobloch-gmbh de Wirfelprogramme
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Prozessdatenverarbeitung

mit ROBO Pro
Projekt Il

ch

\OY~
'A\W
> o ;
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Das Interface ROBO |I/O Extension

Dieses Interface benutzen wir fur alle Programme und Simulationen mit
den Modellen MiniLab S und MidiLab M und MaxiLab M

Massebuchse 1
Spannungsquelle

i |
m &

' Ausgiinge fiir die

Analogeingang AX i ®  Aktoren
fir NTC-Widerstande {" = M1-M4jenach Polung
und LDR-Widerstande x - drehen die Motoren sich
S " rechts oder links herum
Digitaleinginge I1— E
I8 fiir die Sensoren g 01 — 08 werden in
e Schalter (Taster) & ' Kombination mit der
 Fototransistoren - Massenbuchse fir bis zu
(Lichtsensoren) ' 8 Lampen genutzt
e Reedkontakte e
(Magnetsensoren) .| USB-Anschluss zum PC
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Das Multiface-72 Duo der Fa. Knobloch

Digitale Ausginge fiir Aktoren:
g'e“ngg:gﬁ_f"r M1 — M4 fiir Motoren,
] die sich je nach Polung

Taster rechts oder links drehen
Reedkontakt flr bis zu 8 Lampen
Analog-
einginge RoBo Connect Box

i} _ flr den USB-Anschluss
Flr Spezialkabel
mit drei

Steckern zur
Messung der
Spannung von
LDR und NTC
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Die speziellen Bausteine der Modelle

Kugellampe
‘ Motor é (gewohnliche

Getriebe, das auf den Gluhlampe)

Motor gesteckt wird
und das die Drehzahl Linsenlampe fiir die

heruntersetzt Lichtschranke

(es ist eine Linse

e eingearbeitet, die
i 3_ ’ Elektromagnet das Licht bundelt)
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Die speziellen Bausteine der Modelle

Taster als ,,SchlieBer": ’

LDR + Fototransistor Kontakte 1 und 3 werden angeschlossen
C - 3 - Taster gedruckt: es flieBt Strom
Bei Lichteinfall . . . .
leitet er Strom. - Taster nicht gedrickt: es flieBt kein Strom

Wird der Lichtstrahl Taster als ,,Offner":
unterbrochen, leitet Kontakte 1 und 2 werden angeschlossen

) - Taster gedruckt: es flieBt kein Strom.
er keinen Strom. - Taster nicht gedruckt: es flieBt Strom.

il

s
m Reedkontakt - Magnetsensor

NTC bedeutet Negativer Temperatur Coeffizient. Das heif3t,
dass der Widerstandswert mit steigender Temperatur sinkt.
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amital S

Das Einsteigermodell

sHandetrockner
"Temperaturregelung
=einfache Ampel

sParkhausschranke
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Parkhausschranke

Auf

ZU

Projekte zur Informatik und Prozessdatenverarbeitung in der Sek. | 20



Komplexere Prozesse fir Fortgeschrittene “ “
— a
snicil L

= Stanzmaschine
= Schweildroboter
= Sonnensucher

= Schiebetlr eines
Aufzugs
Varianten A, B, C

= Transport
auf dem
Autofriedhof
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Informationen zu Hardware und Software

EinfUhrungspreise ab 01.11.2009

Signal 12,- € - Signal 15,- €
TrafficLights 17,50 € < education line TrafficLights  25,- €
CrossRoads 35,- € h CrossRoads 54,95 €

10er Koffer 350,- €

8er Koffer CrossRoads 399,95 € mit RoboPro Schullizenz 499,95 €
10er Koffer CrossRoads 499,95 € mit RoboPro Schullizenz 599,95 €

MiniLab S (mit 1 Motor) 74,95 €
optional mit 2 Motoren 89,95 €
Midilab M (mit 2 Motoren) 114,95 € alle Preise
mit Elektromagnet und 3 Motoren 139,95 € incl. MwSt.
MaxiLab L  ,All in One® 199,95 €
Interface ROBO 1I/O Extension 99,95 €

(fir jedes Lab ein Interface)

Robo Connect Box (fur den USB-Anschluss der Multifaces) 29,95 €
Software ROBO Pro Schullizenz 109,95 € Einzellizenz 29,95 €
Kostenloser Download der Demoversion fur Schuler www.fischertechnik.de
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:4 education line plug & learn mit CrossRoads und ROBO Pro

Herzlichen Dank fir Ihre Aufmerksamkeit.
Uber Fragen, Anregungen und Verbesserungsvorschlage
zum Unterricht mit unseren Modellen zur PDV freuen wir uns.

A < knobloch

electronic

www.anberit.de

Anje Bertsch o Knobloch GmbH

E-Tutorin und ECDL-Trainerin Weedgasse 14

Alte Wiese 5 55234 Erbes-Bludesheim
56337 Simmern / Ww Tel: 06731 4962-0

02620 9533 930 Fax: 06731 4962-19

0173 6743 772 vertrieb@knobloch-gmbh.de
antje.bertsch@anberit.de www.knobloch-gmbh.de
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